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El buen funcionamiento de un sistema se consigue sélo mediante la
integracion perfecta de todos los componentes. Los servosistemas
electromecanicos rotativos y lineales, con capacidad de bus, de
WITTENSTEIN motion control GmbH convencen precisamente por
la integracion armonica de los grupos motor, reductor de precision,
electronica, sensorica y software.

Aqui, el concepto “integracion” experimenta su connotacion mas

innovadora — como factor decisivo para obtener una densidad de
potencia y una dinamica aun mayores.




Vista de conjunto de la familia TPMA/TPM*

Descripcion del producto TPM*

Actuador

La familia TPM* se caracteriza especialmente por su dindmica y compacidad.

El servomotor y el reductor forman una unidad libre de acoplamiento con una
gran flexibilidad de uso en distintas aplicaciones. La ventaja: méxima densidad
de potencia unido a un disefio funcional y ventajas efectivas en cuanto a longitud.

Motor

También aqui obtendra méas prestaciones: servomotor sincrénico con excitacion
permanente, maxima densidad de potencia gracias a la utilizacion de imanes
de tierras raras, alto nimero de polos y buen factor de relleno con un momento
de retencién (cogging) apenas apreciable.

Reductor

Precision a la méaxima potencia. Los reductores planetarios utilizados poseen
un juego de flancos minimo y al mismo tiempo una alta rigidez torsional y de
momento de vuelco. La extremada suavidad de funcionamiento de su dentado
helicoidal le asombrara positivamente.

TPM*: Mas productivos - Mas eficientes — Mas precisos

Mas productivos ...

Sus maquinas e instalaciones lo notaran: bajo momento de inercia del actuador
y alta rigidez en el sistema de accionamiento. Para una precision y una dinamica
insuperables. Un aspecto decisivo para la productividad de su empresa.

Mas eficientes ...

Juego torsional reducido, cojinetes de salida con alta rigidez al momento

de vuelco e integracion del pifdn del reductor en el eje motor. Resultado:
motores mas pequefios, menor consumo energético y menos inversiones
en todo el sistema de accionamiento.

Mas precisos ...

Menos por menos igual a mas: su bajo ruido de funcionamiento gracias al dentado
helicoidal y sus 6ptimas propiedades de control aportaran una mayor precision
a sus maquinas e instalaciones. El resultado: productos realmente rentables.

Otras caracteristicas:

Distintos sistemas de sensores y freno de iman
permanente opcionales

Es posible un juego torsional reducido inferior
a1 arcmin

Variante UL como estandar

Cables totalmente confeccionados disponibles
para mas de 25 servocontroladores

Puesta en marcha sencilla (se facilitan
instrucciones especiales para la parametrizacion
de mas de 25 servocontroladores)

Conexiones eléctricas con cierres de bayoneta
rapidos en las variantes dynamic y power

Acoplamiento directo de componentes de
accionamiento (pifidn, polea, plato divisor)
a la brida de salida normalizada

Los poderosos cojinetes de salida permiten
prescindir de puntos de cojinete adicionales




iLa familia TPMA/TPM*le convencera! Por su dinamica, par y rigidez torsional. Todo ello combinado
con longitudes constructivas totales extremadamente reducidas, una alta densidad de potencia
y una suavidad de funcionamiento sorprendentes. Junto con su escalonamiento de potencia adaptado

a la practica obtendra mas rentabilidad en su produccion.

TPM* power

TPM* dynamic

Mas dinamicos - Mas cortos - Mas suaves

La ventaja decisiva: Dinamica con un reducido espacio
de montaje y alta suavidad de funcionamiento. Actuador
con reductor de dos etapas desarrollado principalmente
para aplicaciones rotativas.

Mas potentes — Mas compactos - Mas silenciosos
Mas poder: Alto par, espacio de montaje reducido.
Combinacion de actuador y reductor de una o dos
etapas para aplicaciones lineales y rotativas.

TPM+* endurance

Mas dinamicos - Mas cortos - Mas refrigerados
El plus “cool“: elevada densidad de potencia, elevada
disponibilidad. Actuador de una etapa refrigerado por
agua para aplicaciones lineales.

Ademas también disponible:
TPMA High Torque

El clasico

Con dentado recto y reductor de tres etapas para aplicaciones
rotativas. Reune alto par, rigidez torsional y un espacio de montaje
reducido.

Familia TPMA/TPM*




Servoactuador TPM* dynamic

Servoactuador TPM+ dynamic
iTrabaje con ventajas!
Con el dinamico motorreductor

de diseno funcional.

iGane su partido!

TPM* dynamic: El motorreductor con tiempos
de reaccion extremadamente cortos. Con el
TPM+* dynamic obtendra todo: densidad de
potencia perfecta, reducido espacio de montaje,
alta suavidad de funcionamiento y al mismo
tiempo baja susceptibilidad a la suciedad gracias
a su moderno diseflo. Los ganadores apuestan
por la técnica del TPM* dynamic. Para poder
afrontar cualquier situacion por muy dificil que sea.
iJuego, set y partido!




Aplicaciones

Como accionamiento de ejes para robots

de pintura, actuador giratorio en la produccion
de medios 6pticos y semiconductores,

en maquinas de envasado hermético o como
accionamiento para sistemas cambiadores en
maquinas—herramientas o maquinas madereras,
por citar algunos ejemplos: el TPM* dynamic

se integra 6ptimamente en cualquier ambito

de la robdtica y la automatizacion.

Fuente: Groninger & Co. GmbH

Fuente: Sigpack Systems AG

Envasado Robética

Tamaino TPM* dynamic Longitud a partir de Par max. de aceleracion hasta Potencia max. hasta
oo4 [m 113 mm 40 Nm 1,0 kW

ofo [ 142 mm 100 Nm 1,5 kW

o5 . 153 mm 300 Nm 4,7 KW

050 [— 187 mm 650 Nm 10,2 kW

110 [ 268 mm 1300 Nm 14,2 kW

Mas dinamico ...

Experimente una dindmica extraordinaria gracias a una moderna técnica
de motores con una alta densidad de potencia, un bajo momento de inercia
propio y una 6ptima rigidez torsional.

Mas corto ...

Aproveche las ventajas de su longitud: gracias a la union directa entre el motor y
el reductor, y al acoplamiento de bajo espacio de la periferia del motor es un 50
por ciento méas compacto que los motorreductores convencionales.

Mas silencioso ...

En la tranquilidad reside la fuerza: los reductores planetarios de alta precision,
con dentado oblicuo, trabajan con bajas vibraciones y son muy silenciosos.

TPM* dynamic



TPM*dynamic 004

Relacion de transmisién i 16 21 31 61 64 91
Tension de circuito intermedio u, Ve 320 560 320 560 320 560 320 560 320 560 320 560
o 1 salca o 00 v T  Nm| 2 52 40 52 32 %
Par estético de salida Ty Nm 8 11 17 15 15 15

Par constante de frenado, 100 °C Toon Nm 18 23 34 67" 70" 100"
Velocidad méxima de salida e rpm 375 286 194 98 94 66
Velocidad limite para T, Ny rpm 313 262 189 98 94 66

Par maximo de aceleracion del motor Mimax Nm 2,0 2,0 2,0 1,0 1,0 1,0
Corriente de aceleracién max. del motor [ 515) 3,2 55 3,2 55 3,2 4,2 2,4 4,2 2,4 4,2 2,4
Corriente de parada del motor 1, A 1,9 1,1 1,9 1,1 1,9 1,1 1,4 0,8 1,4 0,8 1,4 0,8
Momento de inercia

(en el eje motor, sin freno, con resolutor) J; kgm?10* 0:21 0,20 0,20 0,12 0:11 0.12
Juego torsional Ji arcmin Estandar < 4 / Reducido < 2

Rigidez torsional C, Nm/arcmin - 10 9 9 - 7
Rigidez momento de vuelco C, Nm/arcmin -

Fuerza axial max. F e N 1630

Momento de vuelco max.

(distancia del punto de giro con respecto M, Nm 110

a la brida de salida 57,6 mm)

:Z:Sr:solutor, sin freno) m kg 22 2,0

(?n:;;oriexdjﬁdrégimen del motor de 3000 rpm) L, dB(A) =58

Temp. méx. admisible de la carcasa °C +90

Temperatura ambiente °C 0a+40

Clase de proteccion IP 65

Posicién de montaje a discrecion

Lubricacion

Aceite sintético, lubricacion de por vida

Clase de material aislante

Pintura

Azul metalizado 250 y fundicion de aluminio natural

Tolerancias de T, | y n: Max. */- 10%.

" mayor que T, del reductor. En caso de parada de emergencia utilizable 1000 veces aprox. con el motor en rotacion.

Por favor, tenga en cuenta las indicaciones y la representacion grafica de los valores de revoluciones y pares en el capitulo “Informaciones”.
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Conexion eléctrica: conectores rectos o angulares, marca Intercontec, tipo SpeedTEC, serie A y B, tamafio 1

sin freno
5:'; :ir?snmisién Retroalimentaciéon motor Longitud LO Longitud L1
Resolutor 128 22
i=16/21/31 Hiperface 153 47
EnDat 157 51
Resolutor 113 22
i=61/64/91 Hiperface 138 47
EnDat 142 51
con freno
5:'; Zir?:misién Retroalimentacién motor Longitud LO Longitud L1
Resolutor 165 22
i=16/21/31 Hiperface 190 47
EnDat 194 51
Resolutor 150 22
i=61/64/91 Hiperface 175 47
EnDat 179 51
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TPM*dynamic 010

Relacion de transmisién i 16 21 31 61 64 91
Tension de circuito intermedio u, Voo 320 560 320 560 320 560 320 560 320 560 320 560
Momentp de aceleracion max. T Nm 57 75 100 80 80 80

en la salida (max. 1000 ciclos por hora) 28

Par estético de salida Ty Nm 13 18 27 31 29 35

Par constante de frenado, 100 °C Toon Nm 18 23 34 67 70 100"
Velocidad méxima de salida o rpm 375 286 194 98 94 66
Velocidad limite para T, N,y rpm 256 195 132 81 78 54

Par maximo de aceleracion del motor T max Nm 3,8 3,8 3,8 1,9 1,9 1,9
Corriente de aceleracion max. del motor |1, Ayl 90 5,2 9,0 5,2 9,0 5,2 5,2 3,0 5,2 3,0 5,2 3,0
Corriente de parada del motor 1, A 2,3 1,3 2,3 1,3 2,3 1,3 1,6 0,9 1,6 0,9 1,6 0,9
Momento de inercia

(en el eje motor, sin freno, con resolutor) J; kgm*10* 0,32 032 0,32 0,17 0;17 0,17
Juego torsional Ji arcmin Estandar < 3 / Reducido < 1

Rigidez torsional C, Nm/arcmin - 26 24 24 - 21
Rigidez momento de vuelco C, Nm/arcmin 225

Fuerza axial max. Framax N 2150

Momento de vuelco méax.

(distancia del punto de giro con respecto M, Nm 270

ala brida de salida 57,6 mm)

(‘:;sr:soluton sin freno) m kg 48 4.3

(?wzz]iiriadjgégimen del motor de 3000 rpm) Len dB(A) =62

Temp. méx. admisible de la carcasa °C +90

Temperatura ambiente °C 0a+40

Clase de proteccion IP 65

Posicién de montaje a discrecion

Lubricacién

Aceite sintético, lubricacion de por vida

Clase de material aislante

Pintura

Azul metalizado 250 y fundicién de aluminio natural

Tolerancias de T, | y n: Max. */- 10%.

" mayor que T, del reductor. En caso de parada de emergencia utilizable 1000 veces aprox. con el motor en rotacién.

Por favor, tenga en cuenta las indicaciones y la representacion grafica de los valores de revoluciones y pares en el capitulo “Informaciones”.
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Conexion eléctrica: conectores rectos o angulares, marca Intercontec, tipo SpeedTEC, serie A y B, tamafio 1

sin freno
dR:I; gir?:misién Retroalimentacion motor Longitud LO Longitud L1
Resolutor 157 24
i=16/21/31 Hiperface 178 45
EnDat 182 49
Resolutor 142 24
i=61/64/91 Hiperface 163 45
EnDat 167 49
con freno
5:':, gir?snmisién Retroalimentacion motor Longitud LO Longitud L1
Resolutor 178 24
i=16/21/31 Hiperface 201 45
EnDat 205 49
Resolutor 165 24
i =61/64/91 Hiperface 186 45
EnDat 190 49
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TPM*dynamic 025
e

Relacion de transmisién i 16 21 31 61 64 91
Tension de circuito intermedio U, Voo 320 560 320 560 320 560 320 560 320 560 320 560
pomertogescawsean T, el w0
Par estético de salida Ty Nm 74 97 146 87 83 100

Par constante de frenado, 100 °C Toon Nm 35 46 68 134 141 200
Velocidad méxima de salida Ny rpm 375 286 194 98 94 66
Velocidad limite para T, Ny rpm 244 185 125 59 56 39

Par maximo de aceleracién del motor T max Nm 12,1 12,1 12,1 4,4 4,4 4,4
Corriente de aceleracion max. del motor |maxdyn Ay 29,5 17,0 29,5 17,0 29,5 17,0 10,4 6,0 10,4 6,0 10,4 6,0
Corriente de parada del motor 1, - 9,9 5,7 9,9 5,7 gig 5,7 3,3 1,9 3,3 1.2 3,3 1,9
Momento de inercia

(en el gje motor, sin freno, con resolutor) J; kgm*10* 2,16 2,16 217 0,77 0,77 0.76
Juego torsional Jy arcmin Estandar < 3 / Reducido < 1

Rigidez torsional C, Nm/arcmin - 70 54 61 - 55
Rigidez momento de vuelco C, Nm/arcmin 550

Fuerza axial max. Framax N 4150

Momento de vuelco max.

(distancia del punto de giro con respecto Mo Nm 440

a la brida de salida 57,6 mm)

z;sr:solutor, sin freno) m kg 85 8

(?n:::ori:i?égimen del motor de 3000 rpm) LPA dB(A) =64

Temp. méx. admisible de la carcasa °C +90

Temperatura ambiente °C 0a+40

Clase de proteccion IP 65

Posicién de montaje a discrecion

Lubricacion

Aceite sintético, lubricacion de por vida

Clase de material aislante

Pintura

Azul metalizado 250 y fundicién de aluminio natural

Tolerancias de T, | y n: Max. */- 10%.

Por favor, tenga en cuenta las indicaciones y la representacion grafica de los valores de revoluciones y pares en el capitulo “Informaciones”.
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Conexion eléctrica: conectores rectos o angulares, marca Intercontec, tipo SpeedTEC, serie A y B, tamafio 1

sin freno
5:'; Zir?:misién Retroalimentacion motor Longitud LO Longitud L1
Resolutor 183 24
i=16/21/31 Hiperface 204 45
EnDat 208 49
Resolutor 153 24
i =61/64/91 Hiperface 174 45
EnDat 178 49
con freno
tF;:Itar Zir?:misién Retroalimentaciéon motor Longitud LO Longitud L1
Resolutor 202 24
i=16/21/31 Hiperface 223 45
EnDat 227 49
Resolutor 172 24
i =61/64/91 Hiperface 193 45
EnDat 197 49

13



14

TPM*dynamic 050

Relacion de transmisién i 16 21 31 61 64 91
Tension de circuito intermedio u, Vie 320 560 320 560 320 560 320 560 320 560 320 560
2’:]0':22}%:fmjxcfﬁ;ac""”pmhax) Ty Nm 435 500 650 447 469 500

Par estético de salida Ty Nm 185 220 367 174 166 220

Par constante de frenado, 100 °C Toen Nm 208 273 403 793" 832" 11837
Velocidad méxima de salida o rpm 313 238 161 82 78 55
Velocidad limite para T, N,y rpm 225 171 116 59 56 39

Par maximo de aceleracion del motor imax Nm 28,9 28,9 28,9 7,8 7,8 7,8
Corriente de aceleracion max. del motor |/ - A, | 700 40,0 70,0 40,0 70,0 40,0 20,8 12,0 20,8 12,0 20,8 12,0
Corriente de parada del motor 1, A 23,7 13,7 23,7 18,7 23,7 18,7 6,6 3,8 6,6 3,8 6,6 3,8
Momento de inercia

(en el eje motor, sin freno, con resolutor) Jy - kgm0 2l 9,07 ek 2,51 SR 2,49
Juego torsional Ji arcmin Estandar < 3 / Reducido < 1

Rigidez torsional C, Nm/arcmin - 145 130 123 - 100
Rigidez momento de vuelco C, Nm/arcmin 560

Fuerza axial max. Fomex N 6130

Momento de vuelco max.

(distancia del punto de giro con respecto max Nm 1335

ala brida de salida 57,6 mm)

Eoensr(e)solutor, sin freno) m kg 18,5 14,7

i:;:oriadticjégimen del motor de 3000 rpm) Le, dB(A) =65

Temp. méax. admisible de la carcasa °C +90

Temperatura ambiente °C 0a+40

Clase de proteccion IP 65

Posicién de montaje a discrecion

Lubricacion

Aceite sintético, lubricacion de por vida

Clase de material aislante

Pintura

Azul metalizado 250 y fundicién de aluminio natural

Tolerancias de T, | y n: Max. */- 10%.

" mayor que T, del reductor. En caso de parada de emergencia utilizable 1000 veces aprox. con el motor en rotacion.

Por favor, tenga en cuenta las indicaciones y la representacion grafica de los valores de revoluciones y pares en el capitulo “Informaciones”.
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Conexion eléctrica: conectores rectos o angulares, marca Intercontec, tipo SpeedTEC, serie Ay B, tamafio 1

sin freno
(F;:I:_ Zir(l'):misién Retroalimentacién motor Longitud LO Longitud L1
Resolutor 232 24
i=16/21/31 Hiperface 253 45
EnDat 257 49
Resolutor 187 24
i=61/64/91 Hiperface 208 45
EnDat 212 49
con freno
5:'::, Zir?:misién Retroalimentacién motor Longitud LO Longitud L1
Resolutor 256 24
i=16/21/31 Hiperface 278 45
EnDat 281 49
Resolutor 211 24
i=61/64/91 Hiperface 233 45
EnDat 236 49
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TPM*dynamic 110

Relacion de transmisién i 16 21 31 61 64 91
Tension de circuito intermedio u, Voo 320 560 320 560 320 560 320 560 320 560 320 560
zﬂn"gzgﬁé:fmjxcfﬁ;ac""”pmhax) T, Nm 660 866 1278 1300 1300 1300
Par estético de salida Ty Nm 208 278 419 700 700 700

Par constante de frenado, 100 °C Toen Nm 208 273 403 793 832 1183
Velocidad maxima de salida e rpm 231 313 176 238 119 161 82 78 55
Velocidad limite para T, N,y rpm 118 206 90 157 61 106 59 56 39

Par maximo de aceleracion del motor imax Nm 43,9 43,9 43,9 28,9 28,9 28,9
Corriente de aceleracién max. del motor ascyn A 70,0 70,0 70,0 70,0 40,0 70,0 40,0 70,0 40,0
Corriente de parada del motor I A 16,7 16,7 16,7 23,7 13,7 23,7 13,7 23,7 13,7
Momento de inercia

(en el eje motor, sin freno, con resolutor) Ji kg m?10° 13,14 13,14 12,84 8,89 8,83 8,83
Juego torsional Ji arcmin Estandar < 3 / Reducido < 1

Rigidez torsional C, Nm/arcmin - 465 440 415 - 360
Rigidez momento de vuelco C, Nm/arcmin 1452

Fuerza axial max. Fromax N 10050

Momento de vuelco max.

(distancia del punto de giro con respecto M, e Nm 3280

a la brida de salida 57,6 mm)

:Zzsr:solutor, sin freno) m kg 37 35,9

(?n:;c?oriad\idrégimen del motor de 3000 rpm) L, dB(A) <72

Temp. méax. admisible de la carcasa °C +90

Temperatura ambiente °C 0a+40

Clase de proteccion IP 65

Posicién de montaje a discrecion

Lubricacion

Aceite sintético, lubricacion de por vida

Clase de material aislante

Pintura

Azul metalizado 250 y fundicion de aluminio natural

Tolerancias de T, | y n: Max. */- 10%.

Por favor, tenga en cuenta las indicaciones y la representacion grafica de los valores de revoluciones y pares en el capitulo “Informaciones”.
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Conexion eléctrica: conectores rectos o angulares, marca Intercontec, tipo SpeedTEC, serie A y B, tamafio 1

sin freno
g:lz_ :ir?snmisién Retroalimentaciéon motor Longitud LO Longitud L1
Resolutor 283 24
i=16/21/31 Hiperface 304 45
EnDat 308 49
Resolutor 268 24
i =61/64/91 Hiperface 289 45
EnDat 293 49
con freno
g:lz_ :ir?snmisién Retroalimentacion motor Longitud LO Longitud L1
Resolutor 307 24
i=16/21/31 Hiperface 329 45
EnDat 332 49
Resolutor 292 24
i =61/64/91 Hiperface 314 45
EnDat 317 49




Servoactuador TPM* power

Servoactuador TPM* power
iObtenga mas poder!

Con la robusta unidad de motor

y reductor, que convence ademas
por su diseno.

Potencia, control, precision

Tres atributos que caracterizan nuestra nueva
unidad de accionamiento TPM* power. Potente,
gracias al alto par de los dinamicos servomotores
sincrénicos. Compacta, gracias a la integracion
optimizada del motor y el reductor, con una
longitud sustancialmente menor.  Silenciosa,
gracias al acreditado dentado helicoidal del
reductor. TPM* power: jUn auténtico jabato para
aplicaciones que precisan un mayor par y una alta
exactitud en el control!




-

Fuente: MAKA

Procesamiento Automatizacién

Tamano TPM* power Longitud a partir de Par max. de aceleracion hasta
004 - 149 mm 50 Nm

ofo [ 175 mm 130 Nm

o5 . 197 mm 380 Nm

050 [— 236 mm 750 Nm

110 [ 307 mm 1600 Nm

Mas potente ...

Mayor par, alta capacidad de rendimiento. La combinacion perfecta de
motores y reductores planetarios de alta capacidad de transmision convierte
las aplicaciones moviles pesadas en un juego de nifios.

Mas compacto ...

Un 40 por ciento mas compacto gracias a la integraciéon directa del motor
y el reductor, y al acoplamiento eficiente de la instrumentacion del motor.
Menor longitud significa una mayor flexibilidad en el montaje.

Mas silencioso ...

Los reductores planetarios de alta precision, con dentado oblicuo, trabajan
con bajas vibraciones y son muy silenciosos.

Aplicaciones

La nueva unidad de accionamiento TPM*
power despliega todo su potencial tanto
en aplicaciones lineales de alta dinamica
con sistemas pinén-cremallera o husillo,
como en movimientos rotativos con altas
masas y fuerzas perturbadoras. Un nuevo
impulso para las areas de automatizacion
y procesamiento.

Potencia méax. hasta
1,4 KW

4,7 kW

10,6 KW

16,5 KW

32,0 kW

TPM* power




TPM* power 004 1 etapa
S

Relacion de transmisién i 4 5 7 10
Tension de circuito intermedio U, Voo 320 560 320 560 320 560 320 560
o 13 s o 0006 v Ta  Nm te e 22 26

Par estatico de salida Ty Nm 4 6 8 12

Par constante de frenado, 100 °C Tosn Nm 4 6 8 11
Velocidad méxima de salida n, . rpm 1500 1200 857 600
Velocidad limite para T, [ rpm 1040 830 590 460

Par maximo de aceleracion del motor T max Nm 3,8 3,8 3,8 3,8
Corriente de aceleracion max. del motor [ o Ay 9,0 5,2 9,0 5,2 9,0 5,2 9,0 52
Corriente de parada del motor I A 2,3 1,3 2,3 1,3 2,3 1,3 2,3 1,3
e o e ot gy kgme1o* 039 036 03 03t
Juego torsional J, arcmin Estandar < 4 / Reducido < 2

Rigidez torsional C, Nm/arcmin 12 12 11 8

Rigidez momento de vuelco C, Nm/arcmin -

Fuerza axial max. F o N 1630

(’:i/ilsot:c?anc}g pinetovt:leeglifoocr: rée)s(;)ecto ala brida de salida 57,6 mm) M e Nm 110

(E’;Sr:somtor. sin freno) m kg 3.6

(?n:::or:ji?égimen del motor de 3000 rpm) Lo dBA) =58

Temp. méx. admisible de la carcasa °C +90

Temperatura ambiente °C 0a+40

Clase de proteccién IP 65

Posicién de montaje a discrecion

Lubricaciéon Aceite sintético, lubricacion de por vida

Clase de material aislante F

Pintura Azul metalizado 250 y fundicién de aluminio natural

Tolerancias de T, | y n: Max. */- 10%.

Por favor, tenga en cuenta las indicaciones y la representacion grafica de los valores de revoluciones y pares en el capitulo “Informaciones”.
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Conexidn eléctrica: conectores rectos o angulares, marca Intercontec, tipo SpeedTEC, serie Ay B, tamafio 1

sin freno
Relacion o Retroalimentacién motor Longitud LO Longitud L1
de transmisién
Resolutor 164 24
i=4,57,10 Hiperface 185 45
EnDat 189 49
con freno
Relacion Lo Retroalimentacién motor Longitud LO Longitud L1
de transmisién
Resolutor 184 24
i=4,5,7,10 Hiperface 205 45
EnDat 209 49
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TPM* power 004 2 ctapas

Relacién de transmision | i 16 20 25 28 35 40 50 70 100
Tension de circuito intermedio | U, Voo 320 | 560 | 320 | 560 | 320 | 560 | 320 | 560 | 320 | 560 | 320 | 560 | 320 | 560 | 320 | 560 | 320 | 560
Momento de aceleracién max.
en la salida (max. 1000 ciclos por hora) T25 Nm oy 50 o0 50 o0 50 o0 50 55
Par estatico de salida T, Nm 18 23 29 33 40 24 30 40 18
Par constante de frenado, 0 ) 0
100 °C Toon Nm 18 22 28 31 39 44 55 77 100
Velocidad maxima de salida | n, rpm 375 300 240 214 171 150 120 86 60
Velocidad limite para T, [ rpm 260 230 200 185 158 144 120 86 60
Par maximo de aceleraciéon

T, Nm 3,3 1,9

del motor Mmax

Corriente de aceleraciéon max.

[} A 90 | 52 | 90 | 52 | 90 | 52 | 90 | 52 | 90 | 52 | 52 | 30 | 52 | 30 | 52 | 30 | 52 | 3,0
del motor maxdyn off
Corriente de parada del motor | 10 A, 238 |18 | 23|13 |28 |13 |23 |13 |23 13 |16 |09 |16 |09 | 16 |09 | 16 | 09
Momento de inercia J, kgm10+ | 0,32 0,31 0,31 0,31 0,31 0,16 0,16 0,16 0,16
(en el eje motor, sin freno, con resolutor) 1
Juego torsional J, arcmin Estandar < 4 / Reducido < 2
Rigidez torsional €, Nm/arcmin 12 12 12 12 12 11 12 11 8

Rigidez momento de vuelco
° C, Nm/arcmin -

Fuerza axial max. F N 1630

Amax

Momento de vuelco max.
(distancia del punto de giro con respecto MKmax Nm 110
a la brida de salida 57,6 mm)

Peso

(con resolutor, sin freno) m kg 37 3.3
Sonoridad (medido a un régimen del

motor de 3000 rpm) LPA dB(A) <58

Temp. max. admisible de la c +90

carcasa

Temperatura ambiente °c 0a+40

Clase de proteccién IP 65

Posicién de montaje a discrecion

Lubricacion Aceite sintético, lubricacion de por vida
Clase de material aislante F

Pintura Azul metalizado 250 y fundicién de aluminio natural

Tolerancias de T, | y n: Max. */- 10%.
" mayor que T, del reductor. En caso de parada de emergencia utilizable 1000 veces aprox. con el motor en rotacion.

Por favor, tenga en cuenta las indicaciones y la representacion grafica de los valores de revoluciones y pares en el capitulo “Informaciones”.
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Conexidn eléctrica: conectores rectos o angulares, marca Intercontec, tipo SpeedTEC, serie Ay B, tamafio 1

sin freno
5:'::::’): misién Retroalimentaciéon motor Longitud LO Longitud L1
Resolutor 164 24
i=16, 20, 25, 28, 35 Hiperface 185 45
EnDat 189 49
Resolutor 149 24
i =40, 50, 70, 100 Hiperface 170 45
EnDat 174 49
con freno
gzltar;ir?snmisién Retroalimentacion motor Longitud LO Longitud L1
Resolutor 184 24
i=16, 20, 25, 28, 35 Hiperface 205 45
EnDat 209 49
Resolutor 169 24
i =40, 50, 70, 100 Hiperface 190 45
EnDat 194 49
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TPM* power 010 1 etapa
S

Relacion de transmisién i 4 5 7 10
Tension de circuito intermedio U, Voo 320 560 320 560 320 560 320 560
o 1 sacla o 000 v Ta  Nm 4 57 8 85

Par estatico de salida Ty Nm 15 20 29 44

Par constante de frenado, 100 °C T oo Nm 18 23 32 45
Velocidad méxima de salida N, . rpm 1500 1200 857 600
Velocidad limite para T, [ rpm 980 780 560 440

Par maximo de aceleracion del motor T Nm 12,1 12,1 12,1 12,1
Corriente de aceleracion max. del motor [, e A 29,5 17,0 29,5 17,0 29,5 17,0 29,5 17,0
Corriente de parada del motor I, A 9,9 5,7 9,9 5,7 9,9 57 9,9 5,7
Juego torsional A arcmin Estandar < 3 / Reducido < 1

Rigidez torsional C, Nm/arcmin 32 33 30 23
Rigidez momento de vuelco C, Nm/arcmin 225

Fuerza axial max. Frmax N 2150

::jl:::;an;g pinetovt:leegli?oocr: i)s:ecto ala brida de salida 57,6 mm) M e Nm 270

(l:zi:somtor. sin freno) m kg 7.2

(?n:::ori:ﬁc:égimen del motor de 3000 rpm) Lo dBA) =60

Temp. méx. admisible de la carcasa °C +90

Temperatura ambiente °C 0a+40

Clase de proteccion IP 65

Posicién de montaje a discrecion

Lubricaciéon Aceite sintético, lubricacion de por vida

Clase de material aislante F

Pintura Azul metalizado 250 y fundicién de aluminio natural

Tolerancias de T, | y n: Max. */- 10%.

Por favor, tenga en cuenta las indicaciones y la representacion grafica de los valores de revoluciones y pares en el capitulo “Informaciones”.
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Conexidn eléctrica: conectores rectos o angulares, marca Intercontec, tipo SpeedTEC, serie Ay B, tamafio 1

sin freno
Relacion . L. . .
de transmisién Retroalimentacion motor Longitud LO Longitud L1
Resolutor 205 24
i=4,5,7,10 Hiperface 226 45
EnDat 230 49
con freno
Relacién . L. . .
de transmisién Retroalimentacién motor Longitud LO Longitud L1
Resolutor 224 24
i=4,57,10 Hiperface 245 45
EnDat 249 49
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TPM* power 010 2 ctapas

Relacion de transmisién | i 16 20 25 28 35 40 50 70 100
Tension de circuito intermedio | U, Voo 320 | 560 | 320 | 560 | 320 | 560 | 320 | 560 | 320 | 560 | 320 | 560 | 320 | 560 | 320 | 560 | 320 | 560
Momento de aceleracion max. | Nm | 130 130 130 130 130 130 130 130 100
en la salida (max. 1000 ciclos por hora) 2B

Par estatico de salida Ty Nm 71 90 90 90 90 49 63 88 60
Par constante de frenado,

100 °C Toon Nm 72 90 113 126 158" 160" 200" 250" 250"
Velocidad maxima de salida | n, rpm 375 300 240 214 171 150 120 86 60
Velocidad limite para T, N,y rpm 280 240 200 185 158 100 88 70 55
Par maximo de aceleracion

del motor T max Nm 12,1 12,1 12,1 12,1 12,1 4,4 4,4 4,4 4,4
Corriente de aceleracion max. |, A | 295|171 | 295 | 171 [ 29,5 | 17,1 | 205 | 17,1 | 295 | 17,1 | 10,4 | 6,0 | 104 | 60 | 104 | 60 | 104 | 6,0
del motor maxdyn eft

Corriente de parada del motor |/, Ayl 99 | 57 | 99 | 57 199 |57 |99 |57 99|57 33|19 3319|3319 |33 |19
Momento de_ inercia J, kgme10+ 2,02 1,99 1,98 1,96 1,96 0,72 0,72 0,72 0,72
(en el eje motor, sin freno, con resolutor) 1

Juego torsional Ji arcmin Estandar < 3 / Reducido < 1

Rigidez torsional C, Nm/arcmin 32 32 32 31 32 30 30 28 22
Rigidez momento de vuelco C, Nm/arcmin 205

Fuerza axial max. Framax N 2150

Momento de vuelco max.

(distancia del punto de giro con respecto imax Nm 270

a la brida de salida 57,6 mm)

Peso

(con resolutor, sin freno) m kg 7’4 6’0

Sonoridad (medido a un régimen del

motor de 3000 rpm) LPA dB(A) <62

Temp. max. admisible de la o +90

carcasa

Temperatura ambiente oc 0a+40

Clase de proteccion IP 65

Posicién de montaje a discrecion

Lubricacion Aceite sintético, lubricacion de por vida

Clase de material aislante F

Pintura Azul metalizado 250 y fundicion de aluminio natural

Tolerancias de T, | y n: Max. */- 10%.
" mayor que T, del reductor. En caso de parada de emergencia utilizable 1000 veces aprox. con el motor en rotacion.

Por favor, tenga en cuenta las indicaciones y la representacion grafica de los valores de revoluciones y pares en el capitulo “Informaciones”.
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Conexion eléctrica: conectores rectos o angulares, marca Intercontec, tipo SpeedTEC, serie A y B, tamafio 1
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sin freno
E:I;Zf:mi sion Retroalimentaciéon motor Longitud LO Longitud L1
Resolutor 205 24
i=16, 20, 25, 28, 35 Hiperface 226 45
EnDat 230 49
Resolutor 175 24
i =40, 50, 70, 100 Hiperface 196 45
EnDat 200 49
con freno
3:'::;:”: misién Retroalimentaciéon motor Longitud LO Longitud L1
Resolutor 224 24
i=16, 20, 25, 28, 35 Hiperface 245 45
EnDat 249 49
Resolutor 194 24
i =40, 50, 70, 100 Hiperface 215 45
EnDat 219 49
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TPM* power 025 1 etapa
S

Relacion de transmisién i 4 5 7 10
Tension de circuito intermedio U, Voo 320 560 320 560 320 560 320 560
o 1 salcta o 000 v Ta  Nm 2 14 198 200
Par estatico de salida Ty Nm 44 55 79 114

Par constante de frenado, 100 °C Tosn Nm 52 65 91 130
Velocidad méxima de salida ny, . rpm 1500 1200 857 600
Velocidad limite para T, N,y rpm 900 720 520 420

Par maximo de aceleracion del motor T Nm 28,9 28,9 28,9 28,9
Corriente de aceleracién max. del motor Dy Ay 70 40 70 40 70 40 70 40
Corriente de parada del motor I A 23,7 13,7 23,7 13,7 28,7 13,7 23,7 13,7
e o ot gy kgme1o* 998 051 5,08 884
Juego torsional J, arcmin Estandar < 3 / Reducido < 1

Rigidez torsional C, Nm/arcmin 80 86 76 62
Rigidez momento de vuelco C, Nm/arcmin 550

Fuerza axial max. Frmax N 4150

::jl:::;an;g pinetovt:leegli?oocr: i)s:ecto ala brida de salida 57,6 mm) M Nm 440

(l:zi:somtor. sin freno) m kg 140

(?n:::ori:ﬁc:égimen del motor de 3000 rpm) Lo dB(A) =64

Temp. méx. admisible de la carcasa °C +90

Temperatura ambiente °C 0a+40

Clase de proteccion IP 65

Posicién de montaje a discrecion

Lubricaciéon Aceite sintético, lubricacion de por vida

Clase de material aislante F

Pintura Azul metalizado 250 y fundicién de aluminio natural

Tolerancias de T, | y n: Max. */- 10%.

Por favor, tenga en cuenta las indicaciones y la representacion grafica de los valores de revoluciones y pares en el capitulo “Informaciones”.

28



Vista A

M6 -12 hieffnd. 12

13,7

ERE-TFIED

L0

Vista B

A\

WITTENSTEIN

Conexién eléctrica: conectores rectos o angulares, marca Intercontec, tipo SpeedTEC, serie A y B, tamafio 1

sin freno
Relacién . L. . .
de transmisién Retroalimentaciéon motor Longitud LO Longitud L1
Resolutor 242 24
i=4,5,7,10 Hiperface 263 45
EnDat 267 49
con freno
Relacién . L. . .
de transmisién Retroalimentacién motor Longitud LO Longitud L1
Resolutor 266 24
i=4,57,10 Hiperface 287 45
EnDat 291 49
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TPM* power 025 ? ctapas

Relacion de transmision | i 16 20 25 28 35 40 50 70 100
Tensién de circuito intermedio |U, vV, | 320 | 560 | 320 | 560 | 320 | 560 | 320 | 560 | 320 | 560 | 320 | 560 | 320 | 560 | 320 | 560 | 320 | 560
Z?g‘i’;}%gfmicfﬁgac"onpmfx) T Nm | 350 350 380 350 380 293 367 330 265
Par estatico de salida T Nm | 183 210 200 210 220 113 142 200 120
o constante de frenado. |7 Nm | 208 260 325 3647 4550 392 490" 625" 625"
Velocidad maxima de salida | n, rpm 375 300 240 214 171 150 120 86 60
Velocidad limite para T, n,  tpm 260 220 185 170 140 90 70 65 50
Farmaxmodeaceleracion |7 . Nm | 289 28,9 28,9 28,9 28,9 75 75 75 75

Corriente de aceleracion méx. A | 70 | 40 | 70 | 40 | 70 | 40 | 70 | 40 | 70 | 40 | 208 |12,0 | 208 | 12,0 208 | 12,0 | 20,8 | 12,0

del motor maxdyn eft
Corriente de parada del motor |/, A, | 287 | 18,7 | 23,7 | 13,7 | 23,7 | 18,7 | 23,7 | 13,7 | 28,7 | 18,7 | 66 | 3,8 | 6,6 | 38 | 66 | 38 | 6,6 | 3,8
Momento dg inercia J. kgm0 8,94 8,83 8,83 8,72 8,71 2,49 2,48 2,48 2,47
(en el eje motor, sin freno, con resolutor) 1
Juego torsional Ji arcmin Estandar < 3 / Reducido < 1
Rigidez torsional .
C, Nm/arcmin 81 81 83 80 82 76 80 71 60
Rigidez momento de vuelco C, Nm/arcmin 550
Fuerza axial max. Famex N 4150
Momento de vuelco méx.
(distancia del punto de giro con respecto MKmax Nm 440
ala brida de salida 57,6 mm)
Peso
(con resolutor, sin freno) m kg 1 4'5 1 0'3
Sonoridad (medido a un régimen del
motor de 3000 rpm) LPA dB(A) <64
Temp. max. admisible de la o +90
carcasa
Temperatura ambiente °c 0a+40
Clase de proteccion IP 65
Posicién de montaje a discrecion
Lubricaciéon Aceite sintético, lubricacion de por vida
Clase de material aislante F
Pintura Azul metalizado 250 y fundicién de aluminio natural

Tolerancias de T, | y n: Max. */- 10%.
 mayor que T, del reductor. En caso de parada de emergencia utilizable 1000 veces aprox. con el motor en rotaciéon.

Por favor, tenga en cuenta las indicaciones y la representacion grafica de los valores de revoluciones y pares en el capitulo “Informaciones”.
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Conexion eléctrica: conectores rectos o angulares, marca Intercontec, tipo SpeedTEC, serie A y B, tamafio 1

sin freno
3:':_ :ir?snmisién Retroalimentacion motor Longitud LO Longitud L1
Resolutor 242 24
i=16, 20, 25, 28, 35 Hiperface 263 45
EnDat 267 49
Resolutor 197 24
i =40, 50, 70, 100 Hiperface 218 45
EnDat 222 49
con freno
2:'3Zf:misién Retroalimentacién motor | Longitud LO Longitud L1
Resolutor 266 24
i=16, 20, 25, 28, 35 Hiperface 287 45
EnDat 291 49
Resolutor 221 24
i =40, 50, 70, 100 Hiperface 242 45
EnDat 246 49




TPM* power 050 1 etapa
S

Relacion de transmisién i 4 5 7 10
Tension de circuito intermedio u, Voo 560 560 560 560
Nomert geseobraotn i, o
Par estatico de salida Ty Nm 72 91 130 187
Par constante de frenado, 100 °C Toen Nm 92 115 161 230
Velocidad méxima de salida n, . rpm 1250 1000 714 500
Velocidad limite para T, [ rpm 780 620 450 370
Par maximo de aceleracion del motor T max Nm 56,6

Corriente de aceleracién max. del motor Dy Ay 63,5

Corriente de parada del motor I A 19

e o o ot gy kgme1o* 264 248 233 225
Juego torsional J, arcmin Estandar < 3 / Reducido < 1

Rigidez torsional C, Nm/arcmin 190 187 159 123
Rigidez momento de vuelco C, Nm/arcmin 560

Fuerza axial max. F e N 6130

(’:j/ilsot:c?anc}eol pinetov::::ooc:: i);ecto ala brida de salida 57,6 mm) M e Nm 1335

(‘:;Sr:solumn sin freno) m kg 236

(?n:::or:ﬁc:égimen del motor de 3000 rpm) Lo dBA) =66

Temp. méx. admisible de la carcasa °C +90

Temperatura ambiente °C 0a+40

Clase de proteccién IP 65

Posicién de montaje a discrecion

Lubricaciéon Aceite sintético, lubricacion de por vida

Clase de material aislante F

Pintura Azul metalizado 250 y fundicién de aluminio natural

Tolerancias de T, | y n: Max. */- 10%.

Por favor, tenga en cuenta las indicaciones y la representacion grafica de los valores de revoluciones y pares en el capitulo “Informaciones”.
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Conexion eléctrica: conectores rectos o angulares, marca Intercontec, tipo SpeedTEC, serie A y B, tamafio 1

sin freno
Relacion . . . .
de transmisién Retroalimentaciéon motor Longitud LO Longitud L1
Resolutor 281 26
i=4,57,10 Hiperface 306 50
EnDat 306 50
con freno
Relacion . L . . .
de transmisién Retroalimentaciéon motor Longitud LO Longitud L1
Resolutor 321 26
i=4,5,7,10 Hiperface 346 50
EnDat 346 50




TPM* power 050 2 ctapas

Relacién de transmisién | i 16 20 25 28 35 40 50 70 100
Tensién de circuito intermedio U, Voo 560 560 560 560 560 560 560 560 560
Momento de aceleracion max. | Nm | 750 750 750 750 750 607 750 700 540
en la salida (max. 1000 ciclos por hora) 2B

Par estatico de salida T Nm 293 371 400 400 400 199 250 290 240
o constante de frenado. |7 Nm | 368 460 575 644 805" 920" 11500 12501 1250
Velocidad maxima de salida | n, rpm 313 250 200 179 143 125 100 71 50
Velocidad limite para T, N,y rpm 210 180 155 145 125 90 80 65 50
Par maximo de aceleracion T Nm 56,6 15,6

del motor b

Corriente de aceleracion max.

del motor L et At 63,5 33

Corriente de parada del motor I A 19 75

Momento de inercia J kgm10¢ | 231 226 22,6 22,2 22,2 6.3 6.3 6.3 6.3
(en el eje motor, sin freno, con resolutor) 1

Juego torsional Ji arcmin Estandar < 3 / Reducido < 1

Rigidez torsional C, Nm/arcmin 180 185 180 180 175 175 175 145 115
Rigidez momento de vuelco C, Nm/arcmin 560

Fuerza axial max. F N 6130

Momento de vuelco max.
(distancia del punto de giro con respecto M Nm 1335
ala brida de salida 57,6 mm)

Eoensr(e)soluwn sin freno) m kg 251 194
e e

Temp. max. admisible de la o +90

carcasa

Temperatura ambiente °c 0a+40

Clase de proteccion IP 65

Posicién de montaje a discrecion

Lubricaciéon Aceite sintético, lubricacion de por vida

Clase de material aislante F

Pintura Azul metalizado 250 y fundicién de aluminio natural

Tolerancias de T, | y n: Max. */- 10%.
" mayor que T, del reductor. En caso de parada de emergencia utilizable 1000 veces aprox. con el motor en rotacion.

Por favor, tenga en cuenta las indicaciones y la representacion grafica de los valores de revoluciones y pares en el capitulo “Informaciones”.
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Conexion eléctrica: conectores rectos o angulares, marca Intercontec, tipo SpeedTEC, serie A y B, tamafio 1

sin freno
5:'; gir?:misién Retroalimentaciéon motor Longitud LO Longitud L1
Resolutor 281 26
i=16, 20, 25, 28, 35 Hiperface 306 50
EnDat 306 50
Resolutor 236 26
i =40, 50, 70, 100 Hiperface 261 50
EnDat 261 50
con freno
(F;:IS_ :ir?:misién Retroalimentacion motor Longitud LO Longitud L1
Resolutor 321 26
i=16, 20, 25, 28, 35 Hiperface 346 50
EnDat 346 50
Resolutor 276 26
i =40, 50, 70, 100 Hiperface 301 50
EnDat 301 50




TPM* power 110 1 etapa
S

Relacion de transmisién i 4 5 7 10
Tension de circuito intermedio U, Voo 560 560 560 560
Moert gesoserain i, oo
Par estatico de salida Ty Nm 136 172 246 356
Par constante de frenado, 100 °C Toen Nm 288 360 504 720"
Velocidad méxima de salida n, . rpm 1050 840 643 450
Velocidad limite para T, N,y rpm 950 750 540 450
Par maximo de aceleracién del motor T Nm 88

Corriente de aceleracién max. del motor Dy Ay 100

Corriente de parada del motor I A 38,6

Juego torsional J, arcmin Estandar < 3 / Reducido < 1

Rigidez torsional C, Nm/arcmin 610 610 550 445
Rigidez momento de vuelco C, Nm/arcmin 1452

Fuerza axial max. Famex N 10050

(’:j/ilsot:c?anc}g pinetovt:leegli(:oot::: rée)s(;)ecto ala brida de salida 57,6 mm) M e Nm 3280

(E’;Sr:somtor. sin freno) m kg 58,8

(?n:::ortﬁc:égimen del motor de 3000 rpm) Lo dBA) =70

Temp. méx. admisible de la carcasa °C +90

Temperatura ambiente °C 0a+40

Clase de proteccion IP 65

Posicién de montaje a discrecion

Lubricaciéon Aceite sintético, lubricacion de por vida

Clase de material aislante F

Pintura Azul metalizado 250 y fundicién de aluminio natural
Tolerancias de T, | y n: Max. */- 10%.

" mayor que T,B del reductor. En caso de parada de emergencia utilizable 1000 veces aprox. con el motor en rotacion.

Por favor, tenga en cuenta las indicaciones y la representacion grafica de los valores de revoluciones y pares en el capitulo “Informaciones”.
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Conexion eléctrica: conectores rectos o angulares, marca Intercontec, tipo SpeedTEC, serie Ay B, tamafio 1,5

sin freno
Relacion . L . .
de transmisién Retroalimentacion motor Longitud LO Longitud L1
Resolutor 337 36
i=4,57,10 Hiperface 361 60
EnDat 361 60
con freno
Relacion ‘i Retroalimentacion motor | Longitud LO Longitud L1
de transmisién
Resolutor 387 36
i=4,5,7,10 Hiperface 411 60
EnDat 411 60
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TPM* power 110 2 ctapas

Relacién de transmisién | i 16 20 25 28 35 40 50 70 100
Tensién de circuito intermedio U, Voo 560 560 560 560 560 560 560 560 560
Momento de aceleracion max. | Nm | 1375 1600 1600 1600 1600 1600 1600 1600 1400
en la salida (max. 1000 ciclos por hora) 2B

Par estatico de salida Ty Nm 558 705 886 999 1250 794 997 900 800
Par constante de frenado, 1 " " 0 " 0 "
100 °C Tosn Nm 1152 1440 1800 2016 2520 1800 2250 2750 2750
Velocidad maxima de salida | n, rpm 281 225 180 161 129 113 90 64 45
Velocidad limite para T, N,y rpm 230 190 170 160 135 95 85 65 50
Par maximo de aceleracion T N 88 44,2

del motor Mmax m ’

Corriente de aceleracion max.

del motor maxdyn A 100 50

Corriente de parada del motor I Ay 38,6 21,9

Momento de inercia J, kgmedo¢| 117 17 116 115 115 60 60 60 60
(en el eje motor, sin freno, con resolutor)

Juego torsional Ji arcmin Estandar < 3 / Reducido < 1

Rigidez torsional C, Nmvarcmin 585 580 570 560 560 520 525 480 395
Rigidez momento de vuelco C, Nm/arcmin 1452

Fuerza axial max. Fomax N 10050

Momento de vuelco max.

(distancia del punto de giro con respecto MKmax Nm 3280

ala brida de salida 57,6 mm)

Peso m kg 59,6 52,3

(con resolutor, sin freno)

Sonoridad (medido a un régimen del

motor de 3000 rpm) LPA dB(A) =72

Temp. max. admisible de la o +90

carcasa

Temperatura ambiente °c 0a+40

Clase de proteccion IP 65

Posicién de montaje a discrecion

Lubricacion Aceite sintético, lubricacion de por vida

Clase de material aislante F

Pintura Azul metalizado 250 y fundicién de aluminio natural

Tolerancias de T, | y n: Max. */- 10%.
" mayor que T, del reductor. En caso de parada de emergencia utilizable 1000 veces aprox. con el motor en rotaciéon.

Por favor, tenga en cuenta las indicaciones y la representacion grafica de los valores de revoluciones y pares en el capitulo “Informaciones”.
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Conexion eléctrica: conectores rectos o angulares, marca Intercontec, tipo SpeedTEC, serie Ay B, tamafio 1,5

sin freno
3:':: :ir?snmisién Retroalimentaciéon motor Longitud LO Longitud L1
Resolutor 337 36
i=16, 20, 25, 28, 35 Hiperface 361 60
EnDat 361 60
Resolutor 307 36
i =40, 50, 70, 100 Hiperface 331 60
EnDat 331 60
con freno
3:'; :ir?:misién Retroalimentacién motor Longitud LO Longitud L1
Resolutor 387 36
i=16, 20, 25, 28, 35 Hiperface 411 60
EnDat 411 60
Resolutor 357 36
i =40, 50, 70, 100 Hiperface 381 60
EnDat 381 60
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Servoactuador TPM* endurance

Servoactuador TPM* endurance
iTrabaje sin limites!

Con el aparato de marcha permanente,
refrigerado por agua, que combina la
dinamica fuerza del motor con un diseno

iLancese a la carrera de fondo!

TPM*endurance tiene todo lo necesario para el servicio
permanente: un motor de la mas moderna tecnologia
con una densidad de potencia extremadamente
alta, una regulacién dinamica perfecta y un par de
inercia optimo del motor son las caracteristicas mas
destacadas de nuestro ,corredor de maratén®. El
sistema de refrigeracion por agua integrado en este
compacto paquete de energia es otro factor que se
refleja también en el fabuloso disefio. Por elevadas
que sean las exigencias, el TPM* endurance aguanta
y avanza imparablemente.




Aplicaciones

El TPM+* endurance demuestra especialmente
su gran capacidad en aplicaciones lineales,
equipadas, por ejemplo, con sistemas de pifidén-
cremallera. Y dado que el TPM* endurance
necesita sélo pausas muy cortas, o incluso
nulas, alcanza niveles maximos de dinamismo y
resistencia

Maquinas Herramienta, Maquinas de mecanizado por laser Foto: Grupo TRUMPF

Tamano del TPM+ endurance Longitud Potencia permanente

010 - 203 mm 1,4 KW

Otros tamarios a peticion

Mas dinamico ...

Un motor de la mas moderna tecnologia con una densidad de potencia méaxima,
un par de inercia del motor optimizado y una regulacién dinamica gracias al
juego reducido son los factores clave del éxito. Con 6érganos propulsores de
desplazamiento conjunto se reduce el peso hasta en un 50 %.

Mas corto ...

La integracion optima del motor y la transmisién da como resultado una estructura
muy compacta. Gracias al montaje adosado y al alto grado de integracién de los
instrumentos se logra acortar la longitud hasta en un 40 %.

Mas refrigerado ...

Un sofisticado sistema de refrigeracién por liquido, excepcionalmente
eficaz, cuida de que el sistema esté dispuesto a rendir al maximo
permanentemente.

TPM* endurance
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TPM* endurance

Tamafio 010 050
Relacién de transmision i 5 5
Tension de circuito intermedio U, Ve 560 560
ot o seslracion . o °
Momento de parada en la salida T Nm 24 161
Régimen de revoluciones max. N, . min”' 1200 1000
Velocidad limite de giro para T, Ny, min-’! 580 400
Z/Ieolr::)r;z)c; de aceleracion max. T, Nm 10,8 45
dC;r:;e;t(;erde aceleracion max. o A, 25 90
Corriente de parada del motor Iy Ay 11 58
ﬁi:ﬁ?ﬁﬁe inercia J,  kgme10+ 1,97 16,95
Juego torsional J arcmin Estandar < 1/ Reducido < 3

Rigidez torsional C, Nm/arcmin 33 187
Rigidez momento de vuelco C, Nm/arcmin 255 560
Fuerza axial max. F e N 2150 6130
Momento de vuelco max. M, o Nm 270 1335
Do selpode groonpectoae |,y
:Z;Sr:solutor, sin freno) m kg G 208
e oo
Temp. méax. admisible de la carcasa °C 90

Temperatura ambiente °C 40

Clase de proteccion IP 65

Posicién de montaje a discrecion

Lubricacion

Aceite sintético, lubricacion de por vida

Clase de material aislante

Pintura

Azul metalizado 250

Tolerancias de T, | y n: Max. */- 10%.

Observe en el capitulo ,Informaciones*” las indicaciones y la representacion grafica de los valores de nimeros de revoluciones

y pares/momentos.
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Otros tamafos o ejecuciones a peticion



Servoactuador TPMA

Servoactuador TPMA

El clasico siempre actual

con dentado recto, alto par

y reducido espacio de montaje.

i
'




Aplicaciones

El TPMA se utiliza sobre todo en aquellas aplica-
ciones donde se requiere un control extremada-
mente preciso. Los reductores High Torque de
tres etapas convencen por su rigidez torsional
maxima y sus dimensiones compactas. Técnica
acreditada para las maximas exigencias.

Tamano TPM High Torque [ ongitud a partir de  Par max. de aceleracion hasta Potencia max. hasta

o2s [ 171 mm 480 Nm 1,7 kW
050 [— 221 mm 950 Nm 2,3 KW
110 [ 316 mm 2600 Nm 10,3 kW




TPMA 025
e

Variante TPM clésica con reductor High Torque de dentado recto

Relacion de transmisién i 110 220
Tension de circuito intermedio u, VvV DC 560

Momertoge oo 1
Par estatico de salida Ty Nm 142 260
Par constante de frenado, 100 °C Toon Nm 220 440
Velocidad méxima de salida N2, 0 rpm 54 27

Velocidad limite para T, N,y rpm 38 19

Corriente max. [ A 7,0 3,7
Corriente de parada 1 A 2,2 2.1

Juego torsional Ji arcmin <1

Rigidez torsional C, Nm/arcmin 97

Rigidez momento de vuelco C, Nm/arcmin 550

Fuerza axial max. F, N 4150

Amax

Momento de vuelco max.
(distancia del punto de giro con respecto a la brida MKmax Nm 413
de salida 94,5 mm)

Peso m kg 8,4

(?n‘:;:oria(jljar\cjégimen del motor de 3000 rpm) Lea dB(A) 65

Temp. max. admisible de la carcasa °C +90

Temperatura ambiente °C 0a+40

Clase de proteccion IP 64

Posicién de montaje a discrecion

Lubricacion Aceite sintético, lubricacién de por vida
Clase de material aislante F

Pintura RAL 5002 (azul) o RAL 9005 (negro profundo)

Por favor, tenga en cuenta las indicaciones y la representacion grafica de los valores de revoluciones y pares en el capitulo “Informaciones”.
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Conexion eléctrica: conectores rectos o angulares, marca Intercontec, serie Ay B, tamafio 1
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o 1010
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1 |
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E e
s S n| B
2l e
s

@120 7
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sin freno
Relacién . L. . .
de transmisién Retroalimentacién motor Longitud LO Longitud L1
Resolutor 171 17,8
i=110/220 Hiperface 213 62,8
EnDat 217 64,3
con freno
Relacién . L. . .
de transmisién Retroalimentacién motor Longitud LO Longitud L1
Resolutor 193 39,8
i=110/220 Hiperface 241,6 88,8
EnDat 258,6 105,8




TPMA 050
e

Variante TPM clésica con reductor High Torque de dentado recto

Relacién de transmision i 110 220
Tension de circuito intermedio u, VvV DC 560

Momertoge oo 1
Par estatico de salida Ty Nm 292 583
Par constante de frenado, 100 °C Toon Nm 495 990
Velocidad méxima de salida N2, 0 rpm 46 23

Velocidad limite para T, N,y rpm 28 14

Corriente max. [ A 18,7 71

Corriente de parada I A 3,4 3,4
s, o o ot J gont 243 231
Juego torsional Ji arcmin <1

Rigidez torsional C, Nm/arcmin 186

Rigidez momento de vuelco C, Nm/arcmin 560

Fuerza axial max. F e N 6130

Momento de vuelco max.

(distancia del punto de giro con respecto a la brida Mo Nm 1295

de salida 94,5 mm)

Peso m kg 17,6

(?n:(:(?oriaduancr’égimen del motor de 3000 rpm) PA dB(A) 70

Temp. méx. admisible de la carcasa °C +90

Temperatura ambiente °C 0a+40

Clase de proteccion IP 64

Posicion de montaje a discrecion

Lubricacion Aceite sintético, lubricacion de por vida

Clase de material aislante F

Pintura RAL 5002 (azul) o RAL 9005 (negro profundo)

Por favor, tenga en cuenta las indicaciones y la representacion grafica de los valores de revoluciones y pares en el capitulo “Informaciones”.
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Conexion eléctrica: conectores rectos o angulares, marca Intercontec, serie Ay B, tamafio 1

sin freno
Relacion L Retroalimentaciéon motor Longitud LO Longitud L1
de transmisién
Resolutor 221 21,5
i=110/220 Hiperface 263 65
EnDat 263 65
con freno
Relacién o Retroalimentacion motor Longitud LO Longitud L1
de transmision
Resolutor 247 47,5
i=110/220 Hiperface 292 94,5
EnDat 310 112
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TPMA 110
e

Variante TPM clésica con reductor High Torque de dentado recto

Relacion de transmisién i 110 220
Tension de circuito intermedio u, VvV DC 560

Par estatico de salida Ty Nm 1309 1570
Par constante de frenado, 100 °C Toon Nm 1980 3960"
Velocidad maxima de salida Ny rpm 41 21
Velocidad limite para T, [ rpm 34 17
Corriente max. [ A 41,4 19,2
Corriente de parada 1, A 15 9,7
Juego torsional J arcmin <1

Rigidez torsional C, Nm/arcmin 550

Rigidez momento de vuelco C, Nm/arcmin 1452

Fuerza axial max. F, N 10050

Amax

Momento de vuelco max.
(distancia del punto de giro con respecto a la brida MKmaX Nm 3064
de salida 94,5 mm)

Peso m kg 43,6

(?nz:i;oriad:fégimen del motor de 3000 rpm) Lo dBA) 70

Temp. max. admisible de la carcasa °C +90

Temperatura ambiente °C 0a+40

Clase de proteccion IP 64

Posicién de montaje a discrecion

Lubricacion Aceite sintético, lubricacion de por vida
Clase de material aislante F

Pintura RAL 5002 (azul) o RAL 9005 (negro profundo)

" mayor que T, del reductor. En caso de parada de emergencia utilizable 1000 veces aprox. con el motor en rotaciéon.

Por favor, tenga en cuenta las indicaciones y la representacion grafica de los valores de revoluciones y pares en el capitulo “Informaciones”.
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Conexion eléctrica: conectores rectos o angulares, marca Intercontec, serie Ay B, tamafio 1
sin freno
Relacion L Retroalimentaciéon motor Longitud LO Longitud L1
de transmisién
Resolutor 315,5 22,3
i=110/220 Hiperface 330,5 37,3
EnDat 356,5 63,3
con freno
Relacién . L. . .
de transmisién Retroalimentacién motor Longitud LO Longitud L1
Resolutor 356,5 63,8
i=110/220 Hiperface 402,5 109,3
EnDat 420,5 127,3
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Opciones en nuestros servoactuadores

Freno de retencion

Para retener el eje motor cuando no recibe corriente se dispone de un freno de iman

permanente muy compacto.

Se caracteriza por una retencion exenta de juego torsional, una separacion libre
de momentos residuales, un tiempo de trabajo ilimitado en estado de parada

y un momento constante a altas temperaturas de servicio.

Tamaio dynamic 004y 010 025 050y 110

Par constante de frenado a 100 °C | Nm 1,1 4,5 13

Tensién de alimentacion VvV DC 24+6% / -10%

Corriente A 0,42 0,42 0,71

Tamaio power 004 010 025 050 110

Par constante de frenado a 100 °C | Nm 1,1 4,5 13 23 72

Tension de alimentacion VDC 24+6% / -10%

Corriente A 0,42 0,42 0,51 1 1,2

Tamaio High Torque 025 050 110

Par constante de frenado a 100 °C | Nm 1,8 4,0 15

Tension de alimentacion VvV DC 24+6% / -10%

Corriente A 0,50 0,55 1,10
Sensores de temperatura Cables

Para proteger el bobinado del motor de un exceso de temperatura se dispone
de diferentes sensores.

Estandar:  resistencia PTC, tipo STM160 segun DIN 44081/82
resistencia KTY, tipo KTY 84-130

Sensores de realimentacion
Para el registro de la posicion y de la velocidad de rotacion se dispone de distintos
sistemas de sensores.

Estandar:
Opcional:

Resolutor, 2 contactos, 1 periodo sen/cos por vuelta
Singleturn, EnDat 2.1 con 1V, 512 S/R

Multitumn, EnDat 2.1 con 1V, 512 S/R, 4096 R
Hiperface Singleturn, 128 S/R

Hiperface Multiturn, 128 S/R, 4096 R

Transmisor incremental TTL con senales Hall

y sefiales incrementales rectangulares 2048 S/R

Transmisor incremental, 1Vss, 2048 S/R (sélo TPMA)

Para todos los servocontroladores probados (véase
la pag. 50) se dispone de ramales de cables listos
confeccionados para potencia y sefal. Opciones 5,
10, 15, 20, 25, 30, 40 y 50 metros

Los cables son de excelente calidad:

- aptos para cadenas portacables gracias a su
alta flexibilidad segun DIN VDE 0295, KI. 6

- resistentes al aceite y al fuego

- libres de halégenos, silicona y CFC



Brida adaptadora
En determinadas situaciones de montaje se requiere un acceso a los orificios

de brida , por ejemplo, desde detras. Para el TPM* power se dispone de una brida
adaptadora con un circulo de orificios de mayor tamafo. La brida se suministra

ya montada en el actuador.

TPMPO0L
TPMP010
TPMPO25

TPMPO50
TPMP110

A-A

TPM* power 004 TPM* power 010 TPM* power 025 TPM* power 050 TPM* power 110

A 105 130 160 194 268

B 105 133 164 198 273

C 92 h7 120 h7 150 h7 184 h7 252 h7

D 8 10 11 14 16

E 5 5 6 7 8

F 12 17 19 24 28

G 4,5 55 55 6,5 9
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Servocontroladores
El actuador TPMA/TPM* puede funcionar con multiples servocontroladores. En la tabla
siguiente se exponen todos los servocontroladores ya probados con el TPMA/TPM*.
También ofrece informacion sobre la eleccion de las opciones correctas. Silo desea
le facilitaremos unas breves instrucciones para la puesta en marcha que reline todos
los parametros importantes para la parametrizacion del servocontrolador.

= - . Sensor Tension
Tamarfio TPM(A) Sefial de transmisor de temperatura bus DC
Resolu- Hiper- | Transm. 320V 560V

Fabricante Serie/Tipo 004 010 025 050 110 tor EnDat | face TTL PTC KTY DC DC
AMK AMKAYSN KU X X X X X X X X - X - X X
Baldor Flex + Il X - - - - X X = X = = X =

EcoDrive 03 - X X X X X X - - X - X X
Bosch DIAX 04 - X X X X X X - - X - X X

IndraDrive X X X X X X X X - X X X X
B &R AcoPos X X X X X X X - - X X - X
Control P
Techniques UniDrive SP X X X X X X X X X X - - X

Servostar 300 X X X x/- - X X X - X - X X

Servostar 400 X X X X/— - X X X - X - X X
Danaher motion

Servostar 600 X X X X X X X X - X - X X

Servostar 700 X X X X X X X X - X - X X

TrioDrive D/xS X X X X - X X X - X X X -
ESR Pollmeier

MidiDrive D/xS X X X X X X X X - X X - X
ELAU PacDrive MC-4 X X X X X = - X - X = X X
Hannifin Compax X X X X X X - X - X - X X
Hauser

Compax 3 X X X X X X - X X X - X X

Combivert S4 X X X X X X - - - X - X X
KEB Combivert F5-Servo X X X X X X X X - X - X X

Combivert F5-A Servo X X X X X X - - - X - X X

Global Drive 93xxx X X X X X X - X - X X - X
Lenze Global Drive 94xx X X X X X X - X - X X X X

ECS Servosystem X X X X X X - X - X X X X
NUM MDLU 3 X X X X X - - X - X - - X

Kinetix 6000 X X X X X - - X - X - X X
Rockwell”

Ultra 3000 X X X X X - - X - - - X X

SimoDrive 611U X X X X X X X — — = X — X

SimoDrive 611D X X X X X - X - - - X - X
Siemens

Masterdrive MC X X X X X X X = = X X = X

Sinamics S120 X X X X X X X - - - X - X

1 Sélo TPM* dynamic: Pedir con opcién de transmisor E o V y ocupacion de terminales 5




Asignacion de pines 1 para TPMA y TPM* dynamic/power

Variante con resolutor

Conector de potencia: SpeedTEC BED Gr1, Intercontec 6 contactos,

contacto de clavija @2mm

Vista lado insercion-

Conex. carcasa

Vista motor - — = conductor protec. seginr - — == = = = == —" bl
D -t | VDE 0627 ]@3 Servomotor !

U a2 | |

V et I /<M !

W ol 1 ! \= ]

@ Wty + __ i Desblog. eléctr. !

O wmt + = ‘freno/opcional |

Lo [ B

Conector de potencia TPMA: Intercontec B E_ C088 MR
Conector retroalimentacion TPMA: Intercontec A E_ C052 MR04

Variante con encoder optico

Conector de potencia: SpeedTEC BED Gr1, Intercontec 6 contactos,

contacto de clavija @2mm

Vista lado insercién-

Conex. carcasa

— . - conductor protec.

. o . MSSI -Servomotor
Vista motor o | . |SegunVDE 0627 ] Conductor protec.
U el | | Carcasa
Vo2l | én
W 6 | | \\3
- ! :
« Desblog. eléctr.
e m=R b
Lo I

|
I
I
I
|
*i freno/opcional |
Jd

Conector de potencia TPMA: Intercontec B E_ C088 MR
Conector retroalimentacion TPMA: Intercontec A E_ C052 MR04
Transmisor motor TPMA: Singleturn SRS 50, Multiturn: SRM50

Opcic’)n “gy y “M”

Conector de sefial: SpeedTEC AED Gr1, Intercontec 17 contactos,
pieza E, contacto de clavija 1mm, codificacién carcasa 0°

:\7__________7
8 ! m |
Vista lado insercion-  Temp+ Sensor de |
Vista motor Temp- 9 temperatura !
KTY 84-130/ PTC |
Uat ! Encoder: —! !
Ual el . EQN 1125 | |
I . ECN 1113 | |
Ua2 H H !
12 { \ i
*Ua2 : ‘ | |
Datos 3 5 ': — ! |
*Datos 13 , ) - | i
' ! !
Impulsos 5 ‘: ! ! i
*Impulsos 14 : ; | .
Encoder M 7 T - . |
0V-Sense 15 ; ; |
Encoder P me—10 i |
5V-Sense me—16 5VDC , |
1 T T 77J 1
n.c. mm 4 L
nc. = g
nc. wm |7

Conector de potencia TPMA: Intercontec B E_ C088 MR
Conector retroalimentacion TPMA: Intercontec A E_ C113 MR04
Transmisor motor TPMA: Singleturn ECN1313, Multiturn: EQN1325

Opcion “R”

Conector de sefial: SpeedTEC AED Gr1, Intercontec 12 contactos,
pieza P, contacto de clavija @1mm, codificacion carcasa 0°

=

S

Temp+ I

[<]

Temp- -
Vista lado insercion- :

Vista motor :
|

KTY 84-130/ PTC

|

I IZI—| Sensor i
de temperatura i

|

Resolutor ?
SIZG 15

|
COS/S1 ma

cos-low/S3 sw

Sin/S2 mm
sin-low/S4 wm

Ref/R1 wm
Ref-low/R2 mm

1
2
3
4
7
8

Blindaje q._,A—.

9

Nn.C. mm 10 )
nc.wmll |
NC. sm 12 |

[EP—

Opcién “N” y “K”

i ;' i

Conector de sefial: SpeedTEC AED Gr1, Intercontec 12 contactos,
pieza P, contacto de clavija e1mm, codificacién carcasa 0°

n.c. -|-11

Sensor de

Temp+ mm- 3
Temp—

Sensor de temperatura

temperatura

Vista lado insercion-

Vista motor
SIN

KTY 84-130/ PTC !

Encoder:

REFSIN

SKS 36

SKM 36

COos
REFCOS

+485
-485

Gnd

8V

n.c.

R EEE N B

Opcioén “T”

.
|
\
+
L
|
|
|
|
[
|
I
I
I
I
I
I

!
3

Conector de sefial: SpeedTEC AED Gr1, Intercontec 17 contactos,
pieza E, contacto de clavija @1mm, codificacién carcasa 0°

Temp+ - I Sensor de
Temp- ! . temperatura \
KTY 84-130/ PTC
A 10 | A e
Vista lado insercion- = 13 ! / \ | ! i
Vista motor B 14 ] [ S
15 o 2
B s
4 [ ] | = i
n 5%
R4S : £3,
s 6 i 15} % 0
S e 7| I =389
5 ] £8°
T T T ca
=) I 2
7 I sl
z -t a— S5
12 =]
7 L — 7 |
ne. u b \ \
: STl N
17 ] L i j
GND L7 —] ‘
i : S |
L

No disponible para TPMA.
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Asignacion de pines 4 para TPM* dynamic/power

Variante con resolutor y encoder éptico

Conector de potencia: SpeedTEC BED Gr1, Intercontec 9 contactos,
contacto de clavija 4 x @2mm + 5 x g1Tmm

Vista lado insercion-
Vista motor

O®=z<c®

Conex. carcasa
r+— =1 conductor protec.

':'E : segun VDE 0627 : & Servomotor
| B \ ] /< M
ol \ \=
£ ‘ ‘ ;iDesblog. eléctr.
G + &2 ‘ffreno/oqpciona\
| i |
| | |
-l | Ia3 #

E Sensor de
I H : : temperatura
L L _ _ enelbobinado

Opcion “R”

Conector de sefial: SpeedTEC AED Gr1, Intercontec 12 contactos,
pieza P, contacto de clavija @1mm, codificacion carcasa 0°

Vista lado insercion-
Vista motor

-
|
[

cos/S1

1

Bl
Resolutor |

cos-low/S3

Size 15

3

sin/S2

. 4
sin-low/S4 -

7

Ref/R1 wm
Ref-low/R2 wm

.
[

5 |
[
[
[
T

8
T

l

l
. ( |
=

T

t

O

Dg v L

Blindaje -

n.C. mm
N.C. mm

N.C. wm
L

Opcic’)n “N” y “K”

10
1

|
|
2
P

-y

U

Conector de sefial: SpeedTEC AED Gr1, Intercontec 12 contactos,
pieza P, contacto de clavija @1mm, codificaciéon carcasa 0°

Vista lado insercion-

Vista motor n.c.

|
a

Encoder:

SIN

SKS 36

REFSIN

SKM 36

Cos

REFCOS

+485

NN [ oo oz

-485

=)

Gnd

~

8V
n.c.
n.c.
n.c.

FERERERREEEE B

|+ w o

Opci()n “g» y “M”

Fo

Conector de sefial: SpeedTEC AED Gr1, Intercontec 17 contactos,
pieza E, contacto de clavija @1mm, codificacién carcasa 0°

Vista lado insercion-

1

Vista motor Uat

2

Encoder:

*Ual
Ua2

EQN 1125
ECN 1113

*Ua2

Datos

*Datos

Impulsos.
*Impulsos <

Encoder-M

5VDC

0V-Sense

Encoder-P

5V-Sense
n.c

555>
[eXeXeoXe]

AAHE 433 F - b F -
°

5
L
)
|
|
|
)
)
|
|
[l
1
[l
I
T

ESR



Asignacioén de pines 5 sélo para TPM* dynamic

Variante con encoder éptico Opcién “E” y “V”
Conector de potencia: SpeedTEC BED Gr1, Intercontec 9 contactos, Conector de sefial: SpeedTEC AED Gr1, Intercontec 17 contactos,
contacto de clavija 4 x 2mm + 5 x gTmm pieza E, contacto de clavija @1mm, codificacién carcasa 0°
Vista lado insercion- T T Servomotor T 1 | P 4
Vista motor O =l | | @y Conductor protec. I b ! i I
U e A | 1 Carcasa | TS+ == + + Sensor de |
V =® | | (@ i TS- et ; temperatura PTC |
W o | = | Lo L ____1
@ - ; t t Eb___.jDesb\oq. eléctr. | Vista lado insercion- | | L
© - T T “ifreno/opcional | Vista motor o | | Encoder: [
oL i i SIN+ mm—— PR 1 Stegmamn ro
Conector ne. o i | SIN- m—— 1 SKS/SKM36 | |
de 9 contactos n.c. T n i | ‘ COS+ m——r - - T Lo
nes_ F R J COs- — i
= ] . | . I
Data+ - ‘ T . i { | i
Data— me—> 4 - |
- o | . ) ! I
Common = T i | | i
+5VDC S— - [
T | L o Pl
ne. wa 7 ro 5VDC P
no T | Ul 5
.C. 2
n.c. = ig ! l !
ne. m 17 | ' !
T I i

Para TPM* dynamic de tamafo 004, 010 y 025 con tension
de circuito intermedio de 320V.

Opcién “E» y wyy”
Conector de sefial: SpeedTEC AED Gr1, Intercontec 17 contactos,
pieza E, contacto de clavija e1mm, codificacién carcasa 0°

f— g e
| | [INA L |
TS+ a2y } Sensor de |
TS- et | temperatura PTC |
[ I (oo T 1
Vista lado insercion- | | T
Vista motor o - | | Encoder: [
SIN+ = P — 1 Stegmann -
SIN- - ‘.‘ 1 SKS/SKM36 | i
COSs+ PR . - T (-
COS- i ; ; i o I
Data+ 1 R T T T & [: [
Data— m= T - . — - [
+9VDC - R ! I
ER T | |
Common me i — ; : 1 i
NnC. ma 7 ’ b 7-12VDC P
ne. TE | [ S
N.C. mm 10 | | 1
no. e g | i i
no e 1, . y

Para TPM*+ dynamic con tension de circuito intermedio de 560V.
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Claves de pedido TPM*dynamic/power/endurance

(1 f2fsfafsfefr[sfofofr1]2]afefs]ef[7][afofofr1]a]alals]e][7][s]o]o0]

TPM 0t s e YR Py 08 AWy - 000
Relacion Juego
de transmision 1 = Estandar
0 = Reducido Ocupacién de terminales
1 = Estandar, sensor
de temperatura a través
de cable de senal
Freno 4 = Sensor de temperatura
B = Con freno a través de cable
O = Sin freno de potencia
5 = Rockwell compatible
Variante Sensor de temperatura Conex. eléctrica
S = Estandar UL P =PTC W = Conector angular
F = Lubricacion apta para K= KTY G = Conector recto
industria alimentaria
G = Llenado de grasa
X = Version especial
Tipo
de actuador
TPM Tamano Tension Tamano del motor
004 de circuito intermedio & Longitud del estator
010 5 =320V No seleccionable; se determina
025 6 = 560V automaticamente a través de la
050 relacion de transmision (véase
110 mas abajo: Matriz de asignacion)
Variante
— = dynamic Sistema de retroalimentacion
P = power R = Resolutor, 2 contactos
E = endurance S = Encoder absoluto EnDat, Singleturn
M= Encoder absoluto EnDat, Multiturn
N = Encoder absoluto Hiperface, Singleturn
K = Encoder absoluto Hiperface, Multiturn
T = Encoder incremental TTL 5V con senal Hall
E = Encoder absoluto Singleturn, Rockwell compatible
V = Encoder absoluto Multiturn, Rockwell compatible
| = Encoder incremental dptico (a peticion)
Matriz de asignacion -
dynamic i=16,21, 31 i =61, 64,91 power i=4-35 i=40-100
TPM* dynamic 004 053B 053A TPM* power 004 064 B 064 A
TPM-* dynamic 010 064B 064A TPM* power 010 094C 094A
TPM* dynamic 025 094C 094A TPM* power 025 130D 130A
TPM-* dynamic 050 130D 130A TPM* power 050 155D 155A
TPM* dynamic 110 130E 130D TPM* power 110 220D 220B




Claves de pedido de sets de cables para TPM* dynamic/power

cC A B - S ET - M - %1 EMEN- DO 115 0, -8 - L 0 5 000
\ [ | I R B ‘ |
Set de cables compuesto por Confeccion lado regulador Longitud
- cable de potencial SIEMEN = Siemens Simodrive 611U, L0500 = 5m
- cable de sefal confeccionado etc. Véase la tabla de siglas para L1000 = 10m

por ambos lados el pedido de cables L1500 = 15m

» L2000 = 20m
Confecci6n lado motor | 5500 = 25
S = Conector L3000 = 30m
4000 = 40m
L5000 = 50m
Sistema de retroalimentacion Seccio6n de cables
R = Resolutor, 2 contactos dynamic i=16,21, 31 i= 61, 64, 91
M = Encoder absoluto EnDat :
K = Encoder absoluto Hiperface TPM* dynamic 004 1,5 mm? 1,5 mm?
T = Encoder incremental TTL 5V con sefal Hall TPM* dynamic 010 1,5 mm? 1,5 mm?
TPM* dynamic 025 1,5 mm? 1,5 mm?
TPM* dynamic 050 2,5 mm?2 1,5 mm?2
TPM* dynamic 110 2,5 mm?2 2,5 mm?2
power i=4-35 i=40-100
TPM* power 004 1,5 mm2 1,5 mm?2
TPM* power 010 1,5 mm2 1,5 mm?2
TPM* power 025 2,5 mm? 1,5 mm?2
TPM* power 050 2,5 mm? 1,5 mm?
TPM* power 110 10 mm? 4 mm2

Seleccion de la seccion segun la norma EN 60204-1,
temperatura ambiente de 40 °C, Colocacién tipo C

Siglas para el pedido de cables

Fabricante Regulador Siglas para el Fabricante Regulador Siglas para el
pedido de cables pedido de cables

Bosch Rexroth EcoDrive 03 BRCECO Hannifin / Hauser Compax PARCO_
EcoDrive 03 16A BRCECO Compax 3 PARCO3
IndraDrive BRCIND KEB Combivert S4 KEBS4_

B&R AcoPos BURACO Combivert F5-Servo KEBF5_
AcoPos Multi BURACO Combivert F5-A Servo KEBF5_

Control Technique | UniDrive SP CT_SP_ Lenze Global Drive 93xxx LENZE_

Danaher motion Servostar 600 DANSR_ Global Drive 94xx LENZ94
Servostar 400 DANSR_ ECS Servosystem LENZE_
Servostar 300 DANSR_ NUM MDLU 3 NUMMD3
Servostar 700 DANSR_ Siemens SimoDrive 611U SIEMEN

ESR Pollmeier Trio / MidiDrive Digital ESRTMD SimoDrive 611D SIEMEN
Trio / MidiDrive D/xS ESRTMD Masterdrive MC SIEMEN

ELAU PacDrive MC-4 ELAMC4 Sinamics S120 SIEMEN

Por favor, tenga en cuenta lo siguiente

: pida TPM* dynamic y power siempre con asignacion de terminales W1.
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Claves de pedido TPMA

(1 2fafafsfefrfsfofofr]2]afafs]el7]s]ofofr]e]afals]e]7]s]o]0]

T PMA 11 0 -1 1 0 M - 6 0 0 K - B P 1 - 06 0,1 F, S T D
\ | | I L] \ I I \
Juego Desarrollo
1 = Estandar IF = Industria,
clase térmica F
Relacion Freno
de transmisién BP = Con freno
110 OH = Sin freno
220
Sensor de temperatura Conex. eléctrica
P =PTC STD = Conector angular
K = KTY SEG = Conector recto
N = NTC
Tamaio Tensioén de circuito intermedio Longitud del estator
025 320 = 320V No seleccionable; se determina
050 600 = 560V automaticamente a través de la
110 relacion de transmision (véase mas
abajo: Matriz de asignacion TPMA)
Tipo de actuador Sistema de retroalimentacion
TPMA R = Resolutor, 2 contactos
| = Encoder incremental 6ptico
S = Encoder absoluto EnDat, Singleturn
M = Encoder absoluto EnDat, Multiturn
N = Encoder absoluto Hiperface, Singleturn
K = Encoder absoluto Hiperface, Multiturn
Matriz de asignacién .
TPMA i=110, 220
TPMA 025 015
TPMA 050 015
TPMA 110 060
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Informaciones

Y >

2max

Simbolo Designacion Unidad
Tosyn Momento de carga dinamico Nm
Ty Momento de carga de proceso Nm
T, Momento de carga total en la salida del reductor Nm
Ty Momento de carga total en el motor Nm
Tyimax Momento de aceleracién max. del motor Nm
T Momento de aceleracion max. admisible en la salida del reductor Nm
Ty Momento de parada permanente en la salida del reductor Nm
M, Momento de vuelco en la salida del reductor Nm
M, ax Momento de vuelco max. admisible en la salida del reductor Nm
Jo Inercia de masas de la carga externa kgm?
J, Inercia de masas del accionamiento (lado motor) kgm?
i Relacion de transmision -
n Rendimiento del reductor (1 etapa 0,97 / 2 etapas 0,94) -
a Aceleracion de la carga externa rad/s?
- Velocidad limite de giro* para T2B rpm
n Velocidad de salida max. admisible rpom

2max

* Por encima de la velocidad limite de giro n,; se reduce el momento de aceleracion maximo disponible en la salida del reductor.
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Informaciones

Para el aprovechamiento 6ptimo de los actuadores de los reductores
de la familia TPMA/TPM-* tenga por favor en cuenta los puntos siguientes
para la comprobacién de los momentos de aceleraciéon maximos admisibles:

Calcule el momento de aceleracion méximo necesario en la salida del reductor: Togn=0*Jp

Determine las cargas de proceso adicionales y calcule el momento de carga total
en la salida del reductor: T = Tognt Topr

, ) 1 ,
Determine ahora el momento de carga total necesario en el motor: Tp=loxd +T, ) ——+axi*d,
.

Para el aprovechamiento 6ptimo del actuador del reductor en el caso
de aceleraciéon deben cumplirse las siguientes condiciones:

Condicién para el momento de carga total en la salida del reductor: T =Thp
Condicién para el momento de carga total en el motor: Tio = Totma
Ademas hay que determinar el momento de vuelco que se produce por las
fuerzas radiales y axiales existentes y compararlo con el valor admisible:
M. = an*y2+ Fzr*(x2+zz)
2k
1000
- M2k = MZK max

22 X2




Informaciones

Los respectivos valores para z, se facilitan en las tablas siguientes:

TPM*dynamic 004 010 025 050 110
Z, [mm] 57,6 82,7 94,5 81,2 106,8
TPM* power 004 010 025 050 110
Z, [mm] 57,6 82,7 94,5 81,2 106,8
TPM*endurance 010 050

Z, [mm] 82,7 81,2

TPMA 025 050 110

Z, [mm] 94,5 81,2 106,8

Para un disefio detallado, especialmente del comportamiento térmico de nuestros accionamientos, le recomendamos realizar un analisis
del sistema de accionamiento con nuestro software de disefio cymex®.

iTiene aun preguntas?
¢ Tiene preguntas especiales sobre nuestros productos y servicios?
En nuestra pagina web www.wittenstein.es encontrara mas informacion.

También puede ponerse en contacto personal con nuestros expertos a través del nimero de teléfono +34 93 479 1305.




WITTENSTEIN S.L.U. Central: Tel. +34 93 479 1305

Parque Empresarial “MasBlau” 24h-Hotline: Tel. +49 7931 493-10900
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08820 Prat de Llobregat

Espana

Oficina Zona Norte Central: Tel. +34 94 330 8364
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